DERIVATION ET NOTION DE |
PRIMITIVES




DERIVATION
¢ Ctude de la dénivabilité en un paint :

f est dérivable en un point x, s’il existe un réel £ tel que :
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¢ Fonctions dévvées usuelles :

f' désigne la fonction dérivée de f sur I

Fonction

Dérivée
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¢ Juansfeumations du plan :

M est le point d’affixe z et M’ est le point d’affixe z’

e Translation : M’ est [’image de M par la translation de vecteur @ si et
seulement si z' = z + zg

e Rotation de centre A :M’ est I’image de M par la rotation de centre A et
d’angle O si et seulement z’ — z, = e (z — z,)

e Rotation de centre 0 :M’ est I'image de M par la rotation de centre O et
d’angle 6 si et seulement z’ = e'?z

e Homothétie :M’ est ’image de M par I’homothétie de centre A et de rapport
k € R* siet seulement z' — z4, = k(z — z4)

e Similitude :M’ est I’image de M par la similitude de centre A et de rapport
k € R* si et seulement z’' — z, = ke'?(z — z,)




